% TCR c019/0 - 0372018
TCR O75

—
-
\

\l
/

**27 3102

** 130
—
o ~
-__//
0 Q7
o1

/

—

**92.8
**56“

**N°8 x M8 (45°

!
]
i}
NS
[Te) &
o ¥ 17T {\C ,

5\ QD /
X 9 \ % Y
Pl w y —
o = \{ >

x O

o

4

Al N2 X6 H7
18.7 Ibs
165

** Dimension depends from the selected servomotor

** Dimensioni dipendenti dal servomotore selezionato

** Die Male richten sich nach dem ausgewahlten Servomotor
** La dimension dépend du servomoteur sélectionné

** Las dimensiones dependen del servomotor seleccionado
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