C019/0 - 03/2018

TCR 100

87

‘ N
© J&?
\ A N
M . X
8 N\ e Y
H @»\ )7\ /]
: 7)) e |
' N ‘*‘//
® ®
l
o P24 HY
176 h7
140 h7

12

**114.85_ 335 2

**5

**5

[

300 "™ 30’
A
**N°8 x M8 (45°
! " 0.0 \
A [ =0
o 0, YA
< SEm -
N \ 1
3 o \\ ) ( 7/
0
0l O [o3 /
&) \ /
X © N ’
o = U -~
2| % -
z A N 2XP6HT E’|15kg
82+0.02 33 Ibs
L 225 |

** Dimension depends from the selected servomotor

** Dimensioni dipendenti dal servomotore selezionato

** Die Male richten sich nach dem ausgewahlten Servomotor
** La dimension dépend du servomoteur sélectionné

** Las dimensiones dependen del servomotor seleccionado
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