Cam Driven Systems
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** Dimension depends from the selected servomotor

** Dimensioni dipendenti dal servomotore selezionato

** Die MalRe richten sich nach dem ausgewéahlten Servomotor
** | a dimension dépend du servomoteur sélectionné

** Las dimensiones dependen del servomotor seleccionado
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SECTION A-A
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31.5kg
69.3 Ibs
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